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Aptarnavimas

22 Industrial Robotics Company



s robotas @-‘ﬁ _ mi kaq,gamlna
uocﬂf el&mentus naudOJamus jvairiose
Ro%ofut gamina plataus spektro
otines pagal nustatytus parametrus.
uociy gamybos procesas yra visiSkai
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Padéjimas

RoboCut vakuuminiu

otuvu perkelia galutine
kartono isklotine j pagaminty
detaliy vietg

Spausdinimas

RoboCut rasaliniu

spausdintuvu
atspausdina pakuotés » .=
koda Pjovimas
RoboCut iSpjausto
..... pakuotes isklotine
pneumatiniu vibro peiliu =
Volavimas

RoboCut volavimo jrankiu
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Paémimas

RoboCut vakuuminiu griebtuvu
pritraukia kartono laksta i$ zaliavos
vietos ir perkelia ant apdirbimo stalo.
Gali paimti Zaliavg nuo
transportavimo paletés.






' produktyvumas yra

RoboCut leio
skaiciy
Skirtingas
turi |

kKiSkumas
RoboCut dirba pranasiau
Zzmones ir yra nepri
nuo zmogiskyj

ogistikos
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ogramine jranga
I ir paprasta
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RoboCut programin

automatiskai
] isklotiniy isdé
pagal jvestus

Formuoja pakuotes s

uzraktais

RoboCut yra visiskai pajeg
pakuotes su specialiais uzrz
kartono laksty

Nuotolinis uzsakymy priémimas

RoboCut progfama priima nuotolinius

uzsakymus is vidiniy ir iSoriniy vartotojy
. s

oti 24 valandas
‘parg ir /7 dienas per savaite be
pertraukos

Pjauna kreive ir skirtingu kampu

RoboCut gali pjauti ne tik tiesias
linijas ir ne tik 90 laipsniy kampu
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bei Dxf faily

ymas pagal

. avimus

Automatine zaliavos iSeigos optimizavimo
sistema

ioritety

prognoze
Gaminiy ir uzsakymy duomeny baze
Avariniy praneSimy duomeny bazé

“Messenger” tipo gedimy ir standartinés
informacijos pranesimy sistema
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Ruc | pagmntq
iSklotiniy vieta

RoboCut stovas ir ranka

Daugiafunkciné 4
RoboCut galva =

Apdirbimo stalas

Apsauginiai lazeriniai
barjerai
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oCut ranka

robotas (KR 120
)-2)

RoboCut st

RoboCut stovas
vakuuminiu siur
(Orapute SC30
2,2 kW) bei va
valdymo elem

peiliu (SUMMA POT) ir
rasaliniu spausdintuvu
(PrintX1JET) Apdirbin

Ap - Wy
Va a U
ventiliatoriumi (TVC630- RoboCut
N2) programa

O bOC“t Valdymo postas
dedamosios dalys: r—

lazeriniai barjerai
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specialiai Industrial Robotics

boCut yra jrengta

. Programiné jranga sukurta ir

a. Sistema taip pat sudaro
kompiuteris su WIN10 2miau yra pateiktas vaizdas i$
RoboCut programines |




TAIP - jei
10 takst.
pakuoté

- jeig ocCiy gégiloje

iatés 2 is kaisiais istekliais

L

.

TAIP - jeigu ote efektyvaus,
inovatyvaus ir tvaraus sprendimo
pakuociy gamybai

TAIP - jeigu sunaudojate daugiau nei 50 4
skirtingy dydziy isklotiniy per ménesj
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Cut ¢

ametrai

Siniy paleciy vietos

uociy Vi
ai, X X -

meny L3000 x W2400 x T2...20
ny L8000 x W300 x T2...T20

sluma +150

Kartonas ir kitos vibro peiliu pjaunamos medz
-
Nagumas, ~105 t\
ikslumas, mm +0.5
o aukstis, mm_.., 12

gis, dB

Vidutinis 68, max 80

ploataciniai parametrai

Elektros sgnaudos

Suspausto oro sgnaudos

6-10 kWh.
>100 L/min
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~ 10 years
~ 10 years
~ 5 years

~ 10 years

alas ir rasalo
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MaZesnis medziy kirtimas
sumazina CO2 kiekj

atmo
113m

RoboCut automatiskai optimizuoja
iSeigg ir sumazina kartono laksty
atlieky skaiciy

dziagy
iSeiga

107 Didesné me
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navimas

Programinés jrangos Mechaninés jrangos Eksploataciné prieziaora
remontas remontas




otiniy spren
uztikrinti gam

niy kvalifikacija, auginti jmo

4 e ¥
ai, automatikai-programuot
ininkai, projekty valdytojai i

sudaro: konstruk
tikai, baldy

rendimai:
ociy gamyba bei ju

sortimentg sudaro penki skirti

dziantis automatizuoti kartoni

I, inantys preciziska bei automatizuotg darbga su jvairiais ko as
¥

frezuoti, obliuoti, tekinti, &lifuoti, kalti ar net surinkti.

oboSpray”- jrenginys, padedantis automatiskai atlikti komponenty ar pavirsiy padengimo jvairic medziagomis

procesus.  Puikiai tinkantis klijavimui, dazymui ir t.t

n—

“RoboSand” - slifavimo darbus palengvinantis robotas, kurio déka jmanoma apdirbti paciy jvairiausiy formy bei
medziagy pavirsius.

.EasyToTeach” - revoliuciné sistema, déka programinés bei aparatinés jrangos, palengvinanti pramoniniy
programavimo darbus. Si sistema seka 7mogaus judesius ir juos paveréia j roboty kalbg. Robotas a
zmogaus rankoje esancio jrankio  judesius tuo paciu greiciu, pagreiciu ir netgi islaiko jrankio pasvirimo kampa.
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IRC Channel @ _ —+ mdustrlalrobotlcs It @ +370 650 53381
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